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一、插件概述 

IEC104 采集协议是一种基于以太网方式与任何支持电力 IEC104 协议的设备、应用程序

进行通讯的协议。 

本驱动为从站程序，采用标准 IEC104 规约编写。对于任何与标准不符或变种的设备或

应用，本驱动模块无法确保正确采集数据。 

二、 系统配置 

 104 服务程序运行起来后，我们推荐使用管理工具 PMA 和 ProtoclParse，连接网关进行

监视、诊断、控制。 如果下载不到该软件，请向宏达信诺科技索取，下面为安装及使用界

面。 

                       

 

 

 

 



   

 

 

                                                                                        

 

 

附测试软件 PMA 

 

PMA.rar



   

 

三、插件使用详解 

1. 创建通道。选择插件，如下图 

 

2. 通道参数 

通道类型：TCP服务器  其中，2404是标准104规约使用的默认端口 

 

 



   

 

A. 104协议参数 

本站地址：必填，本地的公共地址 

传送原因长度：必填，ASDU中传送原因所占的字节数个数。 

公共地址长度：必填，ASDU中公共地址所占的字节个数。 

信息体长度：必填，ASDU中信息体地址所占的字节个数。 

需要确认的信息帧最大个数：连续收到I帧的累积个数，当超过这个个数，则会发

送一帧确认帧。 

B. 系统配置项目 

变化上送和周期上送,是否选用变化上送?：如果选择YES，则启用变化传输，变

化检测周期为下面参数，如果选择NO，则使用周期上送，上送周期为点的转发周

期。 

数据变化检测周期(毫秒)：如果启用变化传输，该参数为检测数据的周期，和上

面配置选项结合使用。如果数值为0，则两次检测之间没间隔，不建议这么做，比

较耗CPU。 

是否接受对时指令：选择YES，插件处理对时指令，即修改本地时间，否则不处理 

不需要主站的启动帧和总招，数据直接上送？：选择YES，适合快速自动上送的

场合，即本机和客户端连接后，立刻周期或者变化上送数据，不需要客户端发送

启动帧和总招查询；如果选择NO，周期上送或者变化上送的前提是需要客户端发

送启动帧和总招查询帧。 

C. 优化选项 

包与包之间发送时需要延迟(毫秒)：本项主要考虑到主站的接收能力，如果发送

的太快，可能主站会处理不完，造成系统堵塞。为0发送帧与帧之间没延迟。 

响应总招命令，使用平滑模式？：在数据服务点数比较多的场合，响应总招可能

有多个数据包需要上送，如果使用了平滑模式，一个扫描周期会上送一帧，非平

滑模式，所有帧在一个周期内立刻发送完，平滑模式会给主站一些缓冲时间，更

好的处理完所有数据。 

周期自动上送全数据（分钟）：主要针对主站不周期发送总召唤的场合，如果主

站有总召指令，则参数设置为0. 



   

 

四、 配置数据标签 

A. 加载采集标签 

 

B. 配置对话框 

 

  

 

信息类型：根据点属性配置 



   

 

信息体地址：信息地址范围请参考附件2 

数据格式：根据主站要求填 

数据变化发送SOE：适用于遥信类型，当遥信变位后，会产生一个带时间戳的突变

帧，主动上送给客户端，时间戳选用网关本地时间。产生SOE的前提是通道配置选

择变化上送 

五、 插件测试 

1.本地运行演示 

 

远程监视 

 

数据服务下的转发通道右击查看报文 



   

 

 

 

2.网关运行演示 

 

远程监视 

 

 

数据服务下的转发通道右击查看报文 



   

 

 

附件 1： 

本驱动所覆盖的IEC104功能集  ■表示支持   □表示不支持 

 类型标识 描述 

■ <1> M_SP_NA_1        单点信息 

■ <3> M_DP_NA_1   双点信息 

■ <5> M_ST_NA_1     步位置信息 

■ <7> M_BO_NA_1  32 比特串 

■ <9> M_ME_NA_1    测量值, 规一化值 

■ <11> M_ME_NB_1 测量值, 标度化值 

■ <13> M_ME_NC_1 测量值, 短浮点数 

■ <15> M_IT_NA_1  累积量 

■ <20> M_PS_NA_1  带变位检出的成组单点信息 

■ <21> M_ME_ND_1      测量值, 不带品质描述词的规一化值 

■ <30> M_SP_TB_1  带 CP56Time2a 时标的单点信息 

■ <31> M_DP_TB_1  带 CP56Time2a 时标的双点信息 

■ <32> M_ST_TB_1     带 CP56Time2a 时标的步位置信息 

■ <33> M_BO_TB_1                     带 CP56Time2a 时标的 32 比特串 

■ <34> M_ME_TD_1                  带 CP56Time2a 时标的测量值, 规一化值 



   

 

■ <35> M_ME_TE_1         带 CP56Time2a 时标的测量值, 标度化值 

■ <36> M_ME_TF_1  带 CP56Time2a 时标的测量值, 短浮点数 

■ <37> M_IT_TB_1       带 CP56Time2a 时标的累积量 

■ <38> M_EP_TD_1  带 CP56Time2a 时标的继电保拌装置事件 

■ <39> M_EP_TE_1  带 CP56Time2a 时标的继电保拌装置成组启动事

件 

■ <40> M_EP_TF_1 带 CP56Time2a 时标的继电保拌装置成组输出电

路信息 

■ <45> C_SC_NA_1   单点命令(FOC) 

■ <46> C_DC_NA_1  双点命令(FOC) 

■ <47> C_RC_NA_1  调节步命令(FOC) 

■ <48> C_SE_NA_1  设定值命令, 规一化值(FOD) 

■ <49> C_SE_NB_1       设定值命令, 标度化值(FOD) 

■ <50> C_SE_NC_1     设定值命令, 短浮点数(FOD) 

□ <51> C_BO_NC_1      32 比特串 

■ <58> C_SC_TA_1 带 CP56Time2a 时标的单点命令(FOC) 

■ <59> C_DC_TA_1 带 CP56Time2a 时标的双点命令(FOC) 

■ <60> C_RC_TA_1 带 CP56Time2a 时标的调节步命令(FOC) 

■ <61> C_SE_TA_1 带 CP56Time2a 时标的设定值命令, 规一化值 

■ <62> C_SE_TB_1 带 CP56Time2a 时标的设定值命令, 标度化值 

■ <63> C_SE_TC_1 带 CP56Time2a 时标的设定值命令, 短浮点数 

□ <64> C_BO_TA_1 带 CP56Time2a 时标的 32 比特串 

□ <70> M_EI_NA_1  初始化结束 

■ <100> C_IC_NA_1  总召唤命令 

■ <101> C_CI_NA_1     计数量召唉命令 

□ <102> C_RD_NA_1   读命令 

■ <103> C_CS_NA_1    时钟同步命令 

□ <105> C_RP_NA_1  复位进程命令 



   

 

□ <107> C_TS_TA_1 带 CP56Time2a 时标的测试命今 

■ <110> P_ME_NA_1                                测量值参数, 规一化值 

■ <111> P_ME_NB_1  测量值参数, 标度化值 

■ <112> P_ME_NC_1   测量值参数, 短浮点数 

□ <113> P_AC_NA_1    参数激活 

□ <120> F_FR_NA_1 文件淮备就绪 

□ <121> F_SR_NA_1 节淮备就绪 

□ <122> F_SC_NA_1 召唤目录, 选择文件, 召唤文件召唤节 

□ <123> F_LS_NA_1 最后的节,最后的段 

□ <124> F_AF_NA_1 认可文件,认可节 

□ <125> F_SG_NA_1 段 

□ <126> F_DR_NA_1 目录 

□ <127>F_SC_NB_1 日志查询—请求存档文件 

附件 2 

104 规约大致有 1997 年和 2002 年（02 版）两个版本，在配置上没什么变化， 

只是 02 版在 97 版上扩展了遥测、遥信等信息体起始地址， 

97 版 

YX         1H------400H(1024)  

YC         701H(1793)------900H(2304)  

YK         b01H(2817)-------b80H(2944)  

数据设定   B81H(2945)-------c00H(3072)  

YM         C01H(3073)-------c80H(3200)  

 

02 版 

YX         1H()------4000H(16384) 

YC         4001H(16385)------5000H(20480) 

YK         6001H(24577)-------6100H(24832) 



   

 

数据设定   6201H(25089)--------6400H(25600) 

YM         6401H(25601)---------6600H(26112) 

 


